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0 Vertahren und Einrichtung zur automatischen Identifizierung von Tieren. 



® Die Erfindung bezieht sich auf ein Verfahren zu 
automatischen Identifizierung von Tieren. bei dem 
ein tierspezifisches Signal eines einem Tier zugeord- 
neten Signalgebers erfaflt und zur Identifizierung 
ausgewertet wird. Um Tiere sicher mit geringen 
Investitions-und Betriebskosten identifizieren zu kon- 
nen, wird ais Signal eine optisch von einer Kamera 9 
erfa/3bare codierte Strahiung verwendet. Daneben 
hat die Erfindung eine Einrichtung zur automatischen 
Identifizierung von Tieren, insbesondere in Futte- 
rungsstationen mit einer elektronisch steuerbaren 
Futterausgabe, mit einem an dem zu ideritifizieren- 
den Tier angeordneten SIgnalgeber 12 sowie einem 
mit einer elektrischen Datenverarbeitungsvorrichtung 
verbindbaren Signalempfanger zum Qegenstand. 
^Der Signalempfanger dieser Einrichtung ist als Ka- 
^mera ausgebildet und der Signalgeber hat eine opti- 
^sch von der Kamera erfaiSbare Codierung. 
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Verfahren und Einrlchtung zur automatischen fdentfflzierung von Tierdn 



Die Erfindung bezieht sich auf ein Verfahren 
zur automatischen Identifizierung von Tieren, bei 
dem ein tierspezifisches Signal elnes einenn Tier 
zugeordneten Signalgebers erfaflt und zur Identifi- 
zierung ausgewertet wird. Daneben hat die Erfin- 
dung eine Einrichtung zur automatischen Identifi- 
zierung von Tieren gemafl dem Oberbegfiff des 
Anspruchs 6 zum Gegenstand. 

Die automatische Identifizierung von Tieren ist 
insbesondere bei einem automatisiertem Futte^ 
rungsbetrieb mit elelctronisch steuerbarer, 
tierspezifischer Futterausgabe Voraussetzung. um 
den einzelnen Tieren die jeweiis zugedachten Fut- 
terrationen verabreichen zu konnen. Bei bel<annten 
automatisierten Futterstationen warden Identifizie- 
reinrichtungen mit Signalgebern eingesetzt, die 
durch am Tier befestigte Halsband- oder Ohrmar- 
kensender gebildet sind. Die Sender geben nach 
Betreten der Futterstationen an einen Empfanger 
ein tierspezifisches Signal ab, das der Datenverar- 
beltungsvorrichtung nach entsprechender Auswer- 
tung die Steuerung der jeweiligen individuellen Fut- 
terzuteiiung ermdglicht. Da die Sender mit elektri- 
scher Energie zu versorgen sind, stehen jedoch 
aufgrund der beschrankten IVloglichkeiten der 
Energieversorgung an den Tieren nur geringe Sen- 
deleistungen zur Verfugung, so dafl ein Sendersi- 
gnal nur empfangen werden kann, wenn sich Sen- 
der und Empfanger in einem hin reichend kleinen 
Abstand zueinander befinden. Zur Identifizierung 
der Tiere einer Herde 1st jedes Tier mit einem 
solchen Sender zu versehen, die eine nur be- 
grenzte Lebensdauer haben und im ubrigen leicht 
vertorein gehen bzw. bei Rangeleien beschSdigt 
werden kSnnen, so dafl nicht nur erhebiiche Anfan- 
gsinvestitionen anf alien, sondern auch laufende Ko- 
sten in nicht unbetrachtlicher Hdhe anstehen. 

Es ist Aufgabe der vorliegenden Erfindung, 
diese Nachteile zu beseitigen und in kostengunsti* 
ger und verschieifiunanfalliger Weise auch uber 
relativ grofle Distanzen die Tiere sicher zu identlfi- 
zieren. 

Zur Losung dieser Aufgabe zeichnet sich das 
Verfahren der eingangs genannten Art durch die im 
kennzeichnenden Tetl des Anspruchs 1 angegebe- 
nen Merkmale und die Einrichtung der eingangs 
genannten Art durch die im kennzeichnenden Teil 
des Anspruchs 6 angegebenen Merkmale aus. 

Durch von der Kamera optisch zu erfassende 
tierspezifische Licht- Oder Temperaturstrahlen ist 
eine sichere Identifizierung von Tieren auch uber 
groflere Abstande moglich, Elektrische Energie be- 
anspruchende, verschleiflanfallige und hohe Kosten 
verursachende Signalgeber sind bei dem erfin- 
dungsgemaflen Verfahren und der Idenlifizierun- 



gseinrichtung in vorteilhafter Weise nicht notwen- 
dig. Mit geringem Aufwand an beispielsweise einer 
Futterungskafigbox vor Beschadigungen sicher ge- 
schQtzt anzubringenden» bekannten Video- Oder In- 

5 frarotkameras konnen codierte Licht- und Tempera- 
turstrahlen sicher erfafft werden. 

Zur Erzeugung einer optisch von der Kamera 
erfaj3baren codierten Strahlung reicht es schon aus, 
mit naturlichem oder kunstlichem Licht die Codie- 

10 rung des Signalgebers auszuleuchten. Der Signal- 
geber kann in einfachster Ausfuhrung bereits durch 
eine auf die Tterhaut auftStowlerte Codierung gebil- 
det sein. die Minimalkosten verursacht und auch 
bei unvermeidbaren Rangeleien keinen Schaden 

75 nimmt 

Ein Signalgeber mit einer sichtbaren, lesbaren 
Codierung beinhaitet darQber hinaus den Vorteil. 
dajS auch der Tierhalter direkt ein einzelnes Tier 
identifizieren kann. 

20 Weitere Einzelheiten der Erfindung ergeben 
sich aus weiteren UnteransprQchen, der nachfol- 
genden Beschreibung sowre der Zeichnung. In der 
Zeichnung zeigen: 

Rg. 1 in einer schematlschen Seitenansicht 

25 eine mit einer identifizierungseinrichtung nach der 
Erfindung ausgerustete Futterungskafigbox fur 
Schweine; 

Fig. 2 eine Draufsicht auf die in Rg. 1 veran- 
schaulichte Futterungskafigbox; 

30 Rg. 3, eine Draufsicht auf einen plakettenarti- 

gen. mit einer Codierungsrasterung versehenen 
CodierungstrSger; 

Fig. 4 den in Fig. 3 veranschaulichten Codle- 
rungstrager mit tierspezifischer farbiger Auslegung 

35 von Rasterungsteilen. 

Die in den Figuren 1 und 2 veranschaullchte 
FOtteaingskafigbox fur Schweine 1 hat einen von 
von Seitenwandungsteilen 2 sowie einem . Einla/3- 
schwenktor 3 und einem Auslaflschwenktor 4 um- 

40 grenzten Kafigraum 5. Im einzelnen nicht darge- 
stellt soil die Futterzuteifung von einer Datenverar- 
beitungseinheit elektronisch lierspezifisch gesteuert 
erfolgen. In dem veranschaulichten Ausfuhrungs- 
beispiei otfnet das Auslafischwenktor 4 in einen 

45 eine Separien/orrichtung bildenden Austrittsbereich 
6. Die Separiervorrichtung hat ein Separier- 
schwenktor 7. so dafl das Tier nach Verlassen der 
Box beispielsweise entweder zuruck in die Herde 
Oder aus der Herde herausgenommen werden 

50 kann. 

Auf die den KMfigraum 5 nach oben hin ab- 
grenzenden Wandungsteile 8 ist eine Kamera 9 
montiert, die - im einzelnen nicht naher dargestellt 
- mit der eine Auswerteeinheit umfassende elektri- 
sche Datenverarbeitungsvorrichtung verbunden ist. 
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Das in den Fig. 1 und 2 in der Kafigbox befindliche 
Tier tragt einen Schultergurt 10, der an mehreren 
Stellen eine optisch von der Kamera erfafibare, 
sowie visuel) wahrnehmbare Codierung 11 in Form 
einer Ziffernfolge hat und den Signaigeber bildet. In 
dem veranschaulichten Ausfuhrungsbeispiel ist der 
Schultergurt 10 mit einzelnen Klebefolien beklebt. 
die die Codeziffernfolge beinhalten. Die von den 
Lichtstrahien des andersfarbigen Hintergrundes des 
Schultergurtes 10 von der Kamera 9 unter- 
scheidbaren Lichtstrahien der Codierung 11 sind - 
schon durch Tageslicht Oder kunstllche Lichtquelle 
zu erzeugen und auch noch von der Kannera 9 
tiber grpCere Distanzen zu erfassen. Die Einrich- 
tung ist daher insbesondere fOr die beschriebenen 
automatischen Futterungsanlagen. die auch viel- 
fach als Abruffutterstationen bezeichnet werden, 
geeignet. da auf grand der sicheren Identifizierung 
auch von nicht optimal in der Box plazierten Tieren 
ein reibungsloser Futterungsbetrieb mdglich ist. 

Durch die mit Abstand voneinander vorgesehe- 
nen Codierungen 1 1 ist eine Codeziffernfolge auch 
bei einem eventuellen Verrutschen des Schulter- 
gurtes 10 von der Kamera noch sicherer optisch zu 
erfassen. 

Das von der Kamera 9 optisch erfafite Licht- 
strahiungssignal wird zweckmajSigen^eise optisch 
gefiltert, digitalisiert und der Datenverarbeitungs- 
vorrichtung zur Futterungssteuerung zugeordnet 
Wie die in den Fig. 3 und 4 gezeigten Codierung- 
strager in Qestalt selbstklebender Folien veran- 
schaulichen, lassen sich tierspezifische Signaige- 
ber auf einfachste und kostengiinstigste Weise 
vom Benutzer selbst herstellen. Dazu haben die 
Codierungstrager nach den Fig. 3 und 4 eine vor- 
gegobene Codierungsrasterung 13. Der Benutzer 
kann durch farbige Auslegung bzw. Schwarzung 
von die gewunschten Codeziffern bildenden Raste- 
rungsteilen den Signaigeber herstellen sowie am 
Tier anbringen und somit auf Vorrat halten und je 
nach Bedarf, beispielsweise bei VergroSerung sei- 
ner Herde Oder bei Verlust eines Codierungstra- 
gers in Benutzung nehmen. Gegenuber bekannten 
Ohrmarken- bzw. Halsbandsendern sind die Kosten 
fur den Signaigeber bildende Codierungstrager 1 2 
mit der optisch erfa/Jbaren Codierung minimal. 
Durch den Entfall von an den Tieren anzubringen- 
den elektrischen, storanfalligen und energiebeans- 
pruchenden Bauteilen Ist das Ausfallrisiko der Ein- 
richtung nach der Erfindung au/3erordentllich 
gering. 

Als optisch von einer Kamera erfaflbare Strah- 
len lassen sich auch die Korpertemperaturstrahlen 
des zu identi fizierenden Tieres nutzen. Dazu ist 
eine Kamera 9 fur infrarotes Licht in dem veran- 
schaulichten Ausfuhrungsbeispiel nach den Fig. 1 
und 2 vorzusehen und der Signaigeber zweckmSfii- 
gerweise mit einem Codierungstrager zu versehen. 



der aus einem warmeisolierenden Material besteht 
In diesen Codierungstrager kdnnen der Codierung 
entsprechende DurdhbrOche. beispielsweise mit 
Codezifferngestalt eingebracht werden, so dai3 die 
5 durch die Druchbriiche gelangende codierte Strah- 
lung sicher von der Infrarotkamera auch Gber gro- 
J3ere Distanzen zu erfassen ist. 



70 Anspruche 

1 . Verfahren zur automatischen Identifizierung 
von Tieren, bei dem ein tierspezifisches Signal 
eines einenri Tier zugeordneten Signalgebers (12) 

15 erfaiOt und zur Identifizierung ausgewertet wird. 
dadurch gekennzeichnet. da/J als Signal eine opti- 
sch von einer Kamera . (9) erfaiJbare codierte Strah- 
lung venwendet wird. 

2. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch ge- 
20 kennzeichnet, da/? die optisch erfaflbare codierte 

Strahlung durch naturliche Oder kunstllche Be- 
leuchtung eines mit einer sichtbaren Codierung 
(11) versehenen Signalgebers (12) erzeugt wird. 

3. Verfahren nach Anspruch 1 Oder 2. dadurch 
25 gekennzeichnet. da/3 als Signal eine Lumi'niszenz- 

strahlung vepA/endet wird. 

4. Verfahren nach Anspruch 1. dadurch ge- 
kennzeichnet. da/? als Signal eine Temperaturstrah- 
lung venrt^endet wird. 

30 ^ 5. Verfahren nach einem der Anspruche 1 bis 
4. dadurch gekennzeichnet. da/J die erfa/3ten Strah- 
lungswerte optisch gefiltert und digitalisiert werden. 

6. Einrichtung zur automatischen identifizierung 
von Tieren. insbesondere in Futterungsstationen (1) 

35 mit. einer . elektronisch steuerbaren Futterausgabe, 
mit einem an dem zu identifizrerenden Tier an- 
geordneten Signaigeber (12) sowie einem mit einer 
elektrl schen Datenverarbeitungsvorrichtung ver- 
bindbaren Signalempfanger. dadurch gekennzeich- 

40 net. da/? der Signalempfanger eine Kamera (9) ist 
und der Signaigeber (12) eine optisch von der 
Kamera (9) erfaflbare Codierung (11) hat. 

7. Einrichtung nach Anspruch 6. dadurch ge- 
kennzeichnet. da/? der Signaigeber (12) mit einer 

45 visueli wahrnehmbaren Codierung (11) versehen 
ist. 

8. Einrichtung nach Anspruch 5 Oder 6. 
dadurch gekennzeichnet, da/? die Codierung (11) 
Ziffern (14) und oder Buchstaben umfa/Jt. 

50 9. Einrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 
8. dadurch gekennzeichnet. da/3 die mit einer farbi- 
gen Codierung (11) versehene Tierhaut den Signal- 
gebar (12) bildet. 

10. Einrichtung nach einem der Anspruche 6 

55 bis 9. dadurch gekennzeichnet. da/? der Signalge- 
bar (12) einen plakettenartigen, am Tierkorper fest- 
legbaren Codierungstrager hat. 
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11. Einrichtung nach Anspruch 10. dadurch ge- 
kennzeichnet. da/3 der Codierungstrager (12) elasti- 
sch augebildet und am Tierkijrper festklebbar ist 

12. Einrichtung nach Anspruch 10. dadurch ge- 
kennzeichnet. dafl der Codierungstrager (12) mit- 
tels eines Gurtes'{iO) am Tierkorper festlegbar ist. 

13. Einrichtung nach einem der Anspriiche 10 
bis 12. dadurch gekennzelchnet, da/J der Codie- 
rungstrager (12) mit einer Codierungsrasterung (13) 
veirsehen und die Codierung (11) vom Benutzer 
durch tierspezifische farbige Auslegung von Raste- 
rungsteiien vorsehbar ist. 

14. Emrichtung nach einem der Anspruche 6 
bis 12, dadurch gekennzeichnet. da/3 eine Kamera 
(9) fOr infrarotes Licht vorgesehen ist und der Si- 
gnalgeber (12) zur Ausbildung der Codierung (11) 
unterschiedlich warmeieitende Bereiche hat. 

15. Einrichtung nach Anspruch 14. dadurch ge- 
kennzeichnet. da0 der Signalgeber (12) einen 
OurchbrOche in Form der Codierung (12) aufwei- 
senden Codierungstrager aus einem warmeisolie- 
renden Material umfafit. 
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